Metoda Hooka i Jeevesa

1 startowy punkt bazowy (krok 1)
1-2 pomysinykrok

zmiana kierunku

x,h _ ortogonalnej bazy
2-3 niepomysiny krok probny

2-4 pomysinykrok prébny  f(x,) < f(x,)
4 nowy punktbazowy ( krok 2)

4 - 5 KROK ROBOCZY 23, - x,

5-6 pomysinykrok probny S (xe) < f(xs)
) zmiana kierunku
ortogonalnej bazy

6-7 niepomysiny krok probny
6-8 pomysinykrok prébny  f(xg) < f(xg)
8 nowy punktbazowy ( krok 3)

()7 §-.9 KROKROBOCZY 2,1,
1
:6 9-10 niepomysiny krok prébny

9-11 niepomysiny krok prébny
9-12 niepomysiny krok prébny

9-13 niepomysiny krok prébny

8-14 niepomysiny krok probny
8-15 pomysinykrok probny f(x,5)< f(xg) 16 Q
15-16 nigpomysiny krok prébny ,

15-17 pomysiny krok prébny f(x,;) < f(x;5) 15
17 nowy punkt bazowy ( krok 4)
!
17 -18 KROKROBOCZY
2- X7~ Xg
20 (==
~_
23 Warunek (7) nie zostat spetniony,
o zatem powr6t do punktu 8 oraz
zmiejszenie kroku o wspotczynnik
18-19 niepomysiny krok prébny korygujacy T=p-1
18-20 niepomysinykrok prébny zmiana kierunku ortogonalnej bazy
18-21 niepomysinykrok prébny
18-22 pomysiny krok probny f(x,,) < f(x;5)
22 -23 KROK ROBOCZY 2-xpy—Xp;
X,

Rys. 1. llustracja zasady dziatania metody Hooka-Jeevesa



Metoda Rosenbrocka

1 startowy punkt bazowy (krok 1)
1-2 niepomysiny krok probny
1-3 pomysiny krok prébny f(x;) < f(x))
3-4 niepomysiny krok prébny (wspoétczynnik zwiekszajacy )r=a* ¢
4-5 niepomysiny krok probny ( wspdétczynnik zmiejszajacy ) r=-8*7
8 O 5-6 niepomysiny krok prébny ( wspotczynnik zmiejszajacy )
' 6-7 pomysiny krok prébny f(x;) < f(x3)

zmiana kierunku ortogonalnej bazy
7-8 niepomysiny krok prébny
7-9 pomysiny krok probny f(xy) < f(x;) 9()
9-10 niepgmysiny krok prébny
wspofczynnik zwiekszajacy
10-11  pomysliny krok prébny
wspbiczynnik zmiejszajacy Sxp) < fxg)

11 nowy punkt bazowy ( krok 2)
Obrét BAZY
procedura Gramma-Schmidta

11-12 pomysiny krok prébny
S (xpp) < f(xy)
12-13 niepomysiny krok prébny
wspotczynnik zwiekszajacy
13-14 niepgmysiny krok prébny
wspotczynnik zmiejszajacy
14-15 niepgmysiny krok probny
wspotcgynnik zmiejszajgcy
15-16 pomysjny krok prébny
wspotczynriik zmiejszajgcy 22
iana kierunku 20 nowy punkt bazowy ( krok 3)
orfogonalnej bazy Jf(*16) < f(x12) Obrét BAZY
16-17 pomysliny krok prébny f(x;) < f(x5)
17-18 niepomysiny krok prébny . .
1819 niepbmysiny krok probny 20-21 po.myslny’krok probn)f S(x3) < fxy)
19-20 pomysliny krok probny f(x59) < f(x7) 21-22 niepomysiny krok prébny
22-23 pomysliny krok prébny
zmiana kierunku ortogonalnej bazy

procedura Gramma-Schmidta

S(xp3) < f(xy)

23-24 pomysiny krok prébny S(x50) < f(xy3)

24 Punkt w ktérym spetnione jest
kryterium zbieznosci

a zatem punkt 24 odpowiada
MINIMUM badanej funkgiji

Rys. 2. llustracja zasady dziatania metody Rosenbrocka



Metoda Gaussa-Seidela

flx)=const

flx)=const




Metoda najszybszego spadku
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ALGORYTMY GENETYCZNE
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Struktura algorytmu genetycznego

START
Wprowadzenie danych i wy magan
Losowanie populacji poczgtkowe;j

NOWA POPULACJA

Wy bor osobnika z populacii
Odkodowanie wartosci elementéw
Utworzenie pliku opisujgcego uktad

Analiza dopasowania
Obliczenie funkciji celu

Czy spetniono wy magania opty malizacji | TAK
lub wy konano zadang liczbe iteracji ?

\|/ NIE

NIE Czy zbadano wszy stkie osobniki
Z populaciji ?

\|/ TAK

Czy wszy stkie osobniki w populaciji

\/ TAK NIE

< Przy musowa

mutacja

/

Ranking i selekcja osobnikéw

Krzy zowanie i mutacja
Utworzenie nowej populaciji

Petna analiza ukfadu
Wy swietlenie wy nikow opty malizaciji
STOP
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